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Projekt warstwy oprogramowania o funkcjonalnosci plug-and-play dla celow
integracji danych z robotycznych sensoréw z narzedziami GIS w architekturze
chmurowej (GIS410RT)

Konwergencja technologii robotycznych i sieci czujnikéw (IoRT) powoduje powstawanie
ogromnych wolumeno6w danych o potencjalnych zastosowaniach w kilku dziedzinach,
takich jak rolnictwo i planowanie miejskie. Wyzwaniem jest jednak brak interoperacyjnosci
miedzy tymi danymi a narzedziami systemdéw informacji geograficznej (GIS). Celem
projektu GIS4IoRT jest opracowanie warstwy posredniczacej (i jej implementacja typu
»plug and play”) pomiedzy systemem GIS a urzadzeniami [oRT. Warstwa ta zostanie
osadzona na technologiach chmurowych. Funkcjonalnos¢ tej warstwy umozliwi tatwag i
intuicyjng integracje oraz wizualizacje heterogenicznych, multimodalnych i
wielowymiarowych zbioréw danych w Srodowiskach GIS. Wytworzone zostanie rowniez
oprogramowanie QGIS, oferujace przyjazny dla uzytkownika interfejs do analizy i
wizualizacji dostepnych danych oraz do wykonywania zapytan przestrzenno-czasowych.
Oprogramowanie to bedzie wspotpracowato z warstwa posredniczaca pomiedzy systemem
GIS a urzadzeniami [oRT.

Kluczowe komponenty GIS410RT obejmuja: (1) architekture oprogramowania warstwy
integracyjnej (posredniej miedzy urzadzeniami [oRT a oprogramowaniem GIS), (2)
infrastrukture opartga na chmurze, (3) mechanizm wydawania zapytan do robotéw w czasie
rzeczywistym, (4) rozwigzania oparte na sztucznej inteligencji w celu zapewnienia
wiarygodnosci i kompletnosci danych, (5) obstuge zapytan przestrzenno-czasowych w
chmurze, (5) integracje oprogramowania GIS z urzadzeniami [oRT i (6) rozwo6j standardéw
sktadowania danych, opisu Zrodet danych IoRT i przetwarzania danych w chmurowej
architekturze GIS-IoRT. Oprogramowanie warstwy integrujacej bedzie obstugiwac rézne
typy danych, takie jak: rekordy, obrazy Lidar i inne obrazy multi-modalne, trajektorie, dane
przestrzenno-czasowe. Oprogramowanie to zostanie zweryfikowane praktycznie w
zastosowaniu rolniczym. Oczekiwane wyniki badan naukowych i technologicznych dotycza
ogdblnego rozwoju funkcjonalnosci systeméw GIS dla system6w podejmowania dacyzji
opartych o dane przestrzenno-czasowe dostarczane z urzadzen [oRT.

Podsumowujac, dtugoterminowa wizja projektu GIS41oRT stanowi zmiane paradygmatu w
obszarze integracji technologii robotycznych, sieci czujnikéw i oprogramowania GIS.
Podejmujac wyzwania zwigzane z: interoperacyjnoscia urzadzen [oRT, przetwarzaniem
danych, niezawodno$cig danych, ztozonos$cig danych przestrzenno-czasowych, dynamika
danych przestrzenno-czasowych (ewolucja wzorcéw w czasie), ztozonymi korelacjami
miedzy danymi przestrzenno-czasowymi, interpretowalnoscia i wizualizacja danych
analitycznych, projekt stawia wyzwania dotychczasowym paradygmatom naukowym i
technologicznym. W konsekwencji, spodziewamy sie wypracowania metod bardziej
wszechstronnej i skutecznej analizy danych przestrzenno-czasowych i ich wykorzystania w
podejmowaniu decyzji biznesowych.



